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Damos gran importancia a la investigacion...

1953 - Primera bateadora de via hidraulica

1983 - Primera bateadora niveladora y alineadora
de avance continuo

1995 - Primera bateadora de tres
traviesas de avance continuo

2004 - Bateo de cuatro traviesas con
estabilizacion dinamica de via integrada

Mas de 2.000 patentes en vigor!
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Somos apasionados de los ferrocarriles

Florian Auer (Director de tecnologia)

« 10 afios de experiencia laboral en infraestructura
ferroviaria

» Jefe del departamento de gestion de ciclos de vida con los
Ferrocarriles Federales Austriacos (OBB)

» Tesis doctoral sobre “Como reducir el desgaste en curvas
de radio pequefo”

Krzysztof Wilczek (Jefe de analisis de vias)

« 5 afos de experiencia laboral en infraestructura ferroviaria

« Gestion de ciclo de vida con los Ferrocarriles Federales de
Suiza (SBB)

« Jefe del departamento “Datos de laboratorio” en SBB
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VOLUMEN DE TBAFIGO
GOSTE TOTAL DE PROPIEDAD

FIABILIDAD 2
DISPONIBILIDAD DE OBREROS GALIFIGADOS
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PRIMERO SEGUNDO TERCERO - CUARTO

MANUAL MECANICO ELECTRICO DIGITAL
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La digitalizacion, ¢sun hype ?

Gartner Hype Cycle for Emerging Technologies, 2017

4

Expectations

Connected Home

Virtual Assistants
loT Platform
Smart Robots

Edge Computing

Augmented Data N
Discovery :

Smart Workspace

Conversational
Brain-Computer User Interfaces

Interface Volumetric
Quantum Displays
Computing Digital Twin
Serverless
PaaS
5G

Human
Augmentation

Deep Reinforcement
Learning
Artificial General
Intelligence

: ; Peak of
nnovation Inflated

Trigger Expectations

Deep Leamning

Machine Learning
Autonomous Vehicles
Nanotube Electronics

Cognitive Computing
Blockchain

Commercial UAVS (Drones)

Cognitive Expert Advisors

Enterprise Taxonomy
and Ontology Management

Software-Defined
Security

Augmented
Reality

Trough of
Disillusionment

Slope of Enlightenment

Plateau will be reached in:
@© less than 2 years
. 2105 years

@ 5tot0years

/\ more than 10 years

As of July 2017

Plateau of
Productivity

Time

PlassersTheurer
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Sistemas
autonomos

Conectividad
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Supervisar el rendimiento de las maguinas

BT 0NN

VTM 2018
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Prediccion de fallos

Analisis de

lifetime (cycles)
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. Como estimar la distancia?

De cuantos trenes se ha
movido su pulgar?
Multiplique este niumero
por 10 y obtendra la
distancia estimada hasta
el tren.
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Medir la geometria de la via

EM100VT = 9 Plasser :Thoure

Modo relativo

Medicion inercial

O s

Modo referenciado Sistema de Vmedicic’m'pdr' puntos fijos
- de 5 km/h a 100 m/h
Medicidn <k
estereoscépico X

Modo absoluto

4x GNSS
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Entender el balasto
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El asistente

Medicion del cambio durante el proceso de
trabajo

Recomendaciones precisas de bateo
Deteccion de obstaculos ’

Bateo autdbnomo
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La transformacion hacia Rail
domain

los ferrocarriles digitales . crise

Danger
L . ., . ® zone
La era de la digitalizacion constituye Rail
una gran oportunidad para aumentar Data
las ventajas competitivas de los Science
ferrocarriles frente a otros medios de
treanosi)irtees © Maths & Computer
' Statistics Machine science

Sin embargo, para aprovechar al
maximo este potencial necesitamos
mirar mas alla de la especializacion
de nuestro sector.

Learning









Una cosa mas ...
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Tenemos una
aplicacion
para esto




